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Model vs Obserwacja
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Funkcje odwzorowawcze
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Centra fazowe anten
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Bernese GPS Software ver. 5.0

5o

GPS

SIGMA L1&L2 (L < 20 km)

SIGMA L5/L3 (20 < L < 200 km)
QIF (L > 200 km)

Saastamoinen + NMF, cze$¢ ,sucha”
,mokra" NMF

1 godzina

CODE globalny

absolutny (1GS05) + indywidualny EPN
1GS05
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Model vs Obserwacja (kont.)
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CBK, Warszawa, 14 wrzesnia 2012
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Whioski

B Zmiany ci$nienia powoduja ISTOTNE zmiany wspdtrzednych stacji

= Metody numeryczne oraz dane z modeli pogody pozwalaja na
wyznaczenie tych zmian z doktadnoscia milimetrowa

= Brak petnej zgodnosci modeli z obserwacjami pozycyjnymi VLBI,
SLR, GNSS
O btedy technik pomiarowych
0 inne efekty $rodowiskowe

® Problem ,rozmywania” wielkoskalowych sygnatéw
geodynamicznych w regionalnych sieciach obserwacyjnych

® OSTROZNIE przy interpretacji szeregébw czasowych
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Whioski

Zmiany cis$nienia powoduja ISTOTNE zmiany wspdtrzednych stacji
Metody numeryczne oraz dane z modeli pogody pozwalaja na
wyznaczenie tych zmian z doktadnoscia milimetrowa

= Brak petnej zgodnosci modeli z obserwacjami pozycyjnymi VLBI,
SLR, GNSS

O btedy technik pomiarowych

O inne efekty $rodowiskowe

Problem ,,rozmywania” wielkoskalowych sygnatow
geodynamicznych w regionalnych sieciach obserwacyjnych

® OSTROZNIE przy interpretacji szeregéw czasowych

Dziekuje za uwage

Te badania s3 wsparte przez Narodowe Centrum Nauki (DEC-2011/01/N/ST10/07710)
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