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zegary satelitow
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clock correction [s]
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srodki fazowe anten
Zephyr Geodetic 2
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srodki fazowe anten I08.ATX -> 114.ATX N
(113 punktow IGS zmienito wysokosc)
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srodki fazowe anten

Dh KRAW - KRA1:

EPN ok. + 5 mm
niwelacja - 6 mm
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roznice wyznaczen w zaleznosci od:
- metody (robot / komora bezechowa)

- systemu - dla takiej samej czestotliwosci (G1, E1a

- odbiornika
- czestotliwosci nosne;
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